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FLUID CONTROL IV

Die intelligente Steuerung fiir moderne Fluid- und Pumpensysteme

Innovation trifft Zuverladssigkeit

Mit der neuen Fluid Control IV bringen Sie Ihre Anlagensteuerung auf das nachste Level.
Mehr Ubersicht, mehr Kontrolle und maximale Effizienz - entwickelt fiir anspruchsvolle
Anwendungen.

Warum Fluid Control IV?

« Modernes, intuitives Touch-Interface fiir einfache Bedienung

« Erweiterte Netzwerkfahigkeit fiir Fernwartung & Integration

« Prizise Steuerung von Pumpen und Antrieben

« Maximale Betriebssicherheit durch intelligente Diagnosefunktionen

« Flexibel erweiterbar fiir individuelle Anlagenlésungen

lhre Vorteile

¢ Reduzierte Ausfallzeiten

e Optimierte Prozesssteuerung

» Einfache Parametrierung

e Transparente Betriebsdaten in Echtzeit
¢ Zukunftssichere Technologie

Leistungsstarke Funktionen

o Uberwachung von Fiillstinden, Motorstrémen und Anlagenzustinden

e Steuerung von Amajet-Pumpen und Schwenkantrieben

« Intelligente Intervall- und Betriebslogiken

» Stormeldesystem mit Zeitstempel und Archivfunktion

* Netzwerkintegration (Ethernet, USB, CAN) (Zusatzmodule: Profibus/Profinet)
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Typische Einsatzbereiche

» Abwasseranlagen & Regenbecken
¢ Pumpwerke

¢ Industrieanlagen

* Wasser- und Umwelttechnik

FLUID CONTROL IV - lhre Anlage. lhre Kontrolle.

Steigern Sie Effizienz, Sicherheit und Transparenz Ihrer Prozesse mit der neuesten
Generation der Anlagensteuerung.

Ubersicht

Obersicht

[ Becken 1 Schwenkjet 1

4000+ 00

-155.0°

Parameter Parameter
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Ubersicht

Ubersicht

Ubersicht
Becken 1 Schwenkjet 1
4000 cm 4000
00 00
100 cm
Parameter Parameter

Die Ubersicht dient als zentrale Einstiegsseite.
Von hier aus sind alle Parameter und Einstellungen direkt erreichbar.
Gleichzeitig werden die aktuellen Betriebsdaten tibersichtlich dargestellt,

sodass der Systemstatus jederzeit schnell erfasst werden kann.
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Parameter Becken

Ry Parameter Becken

Becken auswiahlen > Parameter bestimmen

Max. Fullstand 400 cm
K@l Min. Fullstand 100 cm
Nullpunktkorrektur 0 mA

Maximaler Fiillstand

1.Maximaler Fiillstand (100 %)

Beschreibung: Der hochste Messpunkt, bei dem die Sonde den maximalen Pegel des
Beckens erkennt.

Eingabe: Entspricht dem Stromwert bei vollgefiilltem Becken (z. B. 20 mA).

Hinweis: Wird fir die Skalierung der Anzeige benotigt.

Minimaler Fullstand

2. Minimaler Fiillstand (0 %)
Beschreibung: Der niedrigste Messpunkt, bei dem das Becken als leer gilt.

Eingabe: Entspricht dem Stromwert bei leerem Becken (z. B. 4 mA).
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Nullpunktkorrektur

3. Nullpunktkorrektur (Offset)

Beschreibung: Korrekturwert, um Abweichungen der Sonde

(z. B. durch Montagehohe oder Signaldrift) auszugleichen.

Eingabe: Stromwert (mA), der dem tatsachlichen Nullniveau entspricht.

Beispiel: Wenn die Sonde im leeren Zustand 4.2 mA misst, kann der Nullpunkt auf 4.2 mA

eingestellt werden, damit 0 % korrekt angezeigt wird.
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Parameter Swing Amajet

Parameter SwingAmajet

Parameter SwingAmajet

Pumpenparameter
Schaltpunkte Oben/Unten
Intervallparameter
Schwenkbereich

Winkelparameter P

Die Parametertibersicht bietet eine strukturierte Darstellung aller relevanten Einstellungen
des Swing Amajet. Hier konnen sdmtliche Betriebs- und Bewegungsparameter zentral
eingesehen und angepasst werden.

Dazu gehoren unter anderem Schwenkbereiche, Endlagen, Tendenzwerte.

Die tibersichtliche Anordnung erméglicht eine schnelle Orientierung und erleichtert die

gezielte Optimierung des Betriebsverhaltens.
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Pumpenparameter

Pumpenparameter

Becken auswahlen > SwingAmajet auswahlen > Parameter bestimmen

Trockenlaufstrom 12A
Max. Motorstrom 40 A
Nullpunktkorrektur 4.0 mA

Trockenlaufstrom

3. Nullpunktkorrektur (Offset)

Beschreibung: Korrekturwert, um Abweichungen der Sonde

(z. B. durch Montageh6he oder Signaldrift) auszugleichen.

Eingabe: Stromwert (mA), der dem tatsachlichen Nullniveau entspricht.

Beispiel: Wenn die Sonde im leeren Zustand 4.2 mA misst, kann der Nullpunkt auf 4.2 mA

eingestellt werden, damit 0 % korrekt angezeigt wird.

Maximaler Motorstrom

Maximaler Motorstrom:
Der Wert, der das Messende des Stromwandlers der Jet Pumpe ist

z.B.: 20mA = 40A
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Nullpunktkorrektur
3. Nullpunktkorrektur (Offset)

Beschreibung: Korrekturwert, um Abweichungen der Sonde

(z. B. durch Montageho6he oder Signaldrift) auszugleichen.

Eingabe: Stromwert (mA), der dem tatsidchlichen Nullniveau entspricht.

Beispiel: Wenn die Sonde im leeren Zustand 4.2 mA misst, kann der Nullpunkt auf 4.2 mA

eingestellt werden, damit 0 % korrekt angezeigt wird.
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Schaltpunkte Oben/Unten

Schaltpunkte Oben/Unten {03

Becken auswahlen > SwingAmajet auswahlen > Parameter bestimmen

5cm
Y4l Unten Ein 40 cm
Y4l Oben Aus 350 cm
Y4l Oben Ein 310 cm

Unten Aus

Unten Aus:

Bei Uberschreitung des eingestellten Grenzwertes schaltet die Jetpumpe ab

Unten Ein

Unten Ein:
Uberschreitet der Fiillstand den voreingestellten Grenzwert, wird die Jetpumpe

entsprechend der Tendenzeinstellung aktiviert.

Oben Aus

Oben Aus:
Bei Uberschreitung des eingestellten Grenzwertes schaltet die Jetpumpe ab

(ca. 30cm unter der Uberlaufschwelle)
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Oben Ein

Oben Ein:
Uberschreitet der Fiillstand den voreingestellten Grenzwert, wird die Jetpumpe

entsprechend der Tendenzeinstellung aktiviert.
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Intervallparameter

Intervallparameter

Becken auswahlen > SwingAmajet auswéahlen > Parameter bestimmen

@l Intervall Aus 110 cm

rdl Intervall Ein 120 cm

60 min

10 min

10cm

Intervall Aus
Intervall Aus:

Bei Unterschreitung des eingestellten Fiillstand schaltet die Jetpumpe den Intervallbetrieb
wieder ab

Intervall Ein

Intervall Ein:

Bei Uberschreitung des eingestellten Fiillstand schaltet die Jetpumpe in den Intervallbetrieb

um
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Pausenzeit

Pausenzeit:
Pausenzeit des Drehantrieb, bei der entsprechenden Stellung.

Eingabe in Sekunden

Betriebszeit

Betriebszeit:

Betriebszeit des Amajets im Intervallbetrieb

Pausenwert

Pausenwert:
Nach Ablauf des Betriebszyklus wird der aktuelle Fiillstand gespeichert.
Fallt der Fiillstand um den eingestellten Wert, wird die Pausenzeit abgebrochen und der

Amajet geht wieder in den Betriebszyklus
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Schwenkbereich

Schwenkbereich

Becken auswahlen > SwingAmajet auswahlen > Parameter bestimmen

Schwenkbereich Links 140 °

Schwenkbereich Rechts 140°

Schwenkbereich Links

Schwenkbereich Links:

Schwenkbereich des Drehantrieb in Grad nach Links.

Schwenkbereich Rechts

Schwenkbereich Rechts:

Schwenkbereich des Drehantrieb in Grad nach rechts.
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Winkelparameter

Winkelparameter

Becken auswahlen > SwingAmajet auswahlen > Parameter bestimmen

-75°
10s

3 -

Pause

Pause:
Pausenzeit des Drehantrieb, bei der entsprechenden Stellung.

Eingabe in Sekunden.

Geschwindigkeit

Geschwindigkeit:
Geschwindigkeitsstufe des Drehantrieb, bei der entsprechenden Stellung.

1=min / 3=max.
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Einstellungen

Einstellungen

Einstellungen
Spracheinstellungen
Service
Werkseinstellungen
Systemeinstellungen

Stormeldungen

Die Einstellungen erreichen Sie, durch klicken auf das Zahnradsymbol.
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Spracheinstellungen

[y Spracheinstellungen £33

Einstellungen > Spracheinstellungen

Z | |\

Hier konnen die Sprachen der Anzeige ausgewahlt werden.
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Werkseinstellungen

Werkseinstellungen

Einstellungen > Werkseinstellungen

Werkseinstellungen wiederherstellen

s

Werkseinstellungen wiederherstellen

Die Werkseinstellungen werden bei der Inbetriebnahme gespeichert und kénnen jederzeit

wiederhergestellt werden.

Werkseinstellungen speichern

Diese Funktion erhalt man indem man als Administrator anmeldet. So werden die

Werkseinstellungen in der Steuerung gespeichert.
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Systemeinstellungen

Systemeinstellungen

Einstellungen > Service > Systemeinstellungen

ETHO ETH1
IP-Adresse: 192.168.178.250 |P-Adresse: (DHCP)
Netmask: 255.255.255.0 Netmask:
Gateway: Gateway:
DNS-Server: 8844 DNS-Server: 8844
MAC-Adresse: 50:2D:F4:34:EF.69 MAC-Adresse: CE:80:D4.C1:38:06

In den Systemeinstellungen kénnen die IP Adressen der Ports verstellt werden.

Jeder Port kann eine eigene IP Adresse erhalten.

&
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Stormeldungen

Stormeldungen

Stormeldungen

Fehler kommt Fehler geht Meldung Archiv

Beschreibung

mn »

o @

Die Stormeldungen erreicht man unter den Einstellungen oder durch klicken auf die rote
Fahne, wenn eine Stérmeldung anliegt.
Hier werden archivierte Stormeldungen angezeigt werden und die Beschreibung des

Fehlers und mogliche Ursachen erklart.
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Service

I/0 Prufen

Um weitere Parameter und Funktionen einzustellen, muss man sich anmelden. Der
Benutzername ist Service und das Kennwort ist Kinold.

a



KINOLD

STEUERUNGSTECHNIK

1/0 Priifen

1/0 Prufen

Einstellungen > Service > |/O Prifen

Storung Reset Eingang %IX0.0

Endlage Links %IX2.6

Exteme_Tendenzfreigabe %IX0.1

Uberlast FU Drehantrieb %IX2.7

Sammelstorung Ausgang %QX0.0

Start Jetpumpe 1 %QX2.0

Uberlast Jetpumpe 1 %IX2.0

Start Drehantrieb Links %QX2.1

Betrieb Jetpumpe 1 %IX2.1 Start Drehantrieb Rechts %QX2.2 .
Schwenkjet Automatik %IX2.2 Fullstand Signal %IW2 0 mA
Schwenkjet Hand Links %IX2.3 Motorstromsignal %IW3 0 mA

Schwenkjet Hand Rechts %IX2.4

Endlage Rechts %IX2.5

Hier konnen die Ein und Ausgéange der Steuerung liberprift werden.

Rot:0

Grin :1
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Service Endlagenparameter

Endlagenparameter

Einstellungen > Service > Endlagenparameter

Vorgezogene Endlage links 0°
Vorgezogene Endlage rechts 0°
Anzahl Fahrten Vorgezonene Endlage 0x
Anzahl Fahrten vorgezogene Endlage 0 x

Vorgezogene Endlage

Vorgezogene Endlage:

Die vorgezogene Endlage definiert eine alternative Position innerhalb des Schwenkbereichs,
die voriibergehend angefahren wird.

Nachdem die eingestellte Anzahl an Anfahrten erreicht wurde, fahrt das System einmal den
maximal eingestellten Schwenkbereich an und kehrt anschlief3end wieder zur

vorgezogenen Endlage zurtick.
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Anzahl Fahrten Vorgezogene Endlage

Anzahl der Endlage:

Die Anzahl legt fest, wie oft die vorgezogene Endlage nacheinander angefahren wird.
Nach Erreichen dieser Anzahl erfolgt einmalig eine Bewegung liber den maximalen

Schwenkbereich, bevor der Zyklus erneut mit der vorgezogenen Endlage beginnt.
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Service Fiillstandsparameter

Fullstandsparameter

Einstellungen > Service > Flllstandsparameter

Dampfung Fullstand 10
(@l Tendenz steigend 10 cm
Y@l Tendenz fallend 10cm

Dampfung Fiillstand

Dampfung Fillstand:

Eingabe der Tragheit der Fiillstandmessung 1-10
Tendenz steigend

Tendenz steigend:

Der steigende Wert definiert die Schwelle, bei deren Erreichen (durch Anstieg des

Fiillstands um den eingestellten Wert) der Amajet gesperrt wird.
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Tendenz fallend

Tendenz fallend:

Der fallende Wert definiert die Schwelle, bei deren Unterschreiten (durch Absinken

des Fiillstands um den eingestellten Wert) der Amajet wieder freigegeben wird
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Service Pumpenparameter

Pumpenparameter

Einstellungen > Service > Pumpenparameter

Pausenwert 10em

max Starts pro Stunde 10 x

Pausenzeit Os

Pausenwert

Pausenwert:
Nach Ablauf des Betriebszyklus wird der aktuelle Fiillstand gespeichert,
Fallt der Fiillstand um den eingestellten Wert, so wird die Pausenzeit abgebrochen und der

Amajet geht wieder in den Betriebszyklus iiber.

Maximale Starts pro Stunde

Maximale Starts:

Maximal mogliche Starts der Jetpumpe pro Stunde.
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Pausenzeit

Pausenzeit:
Nach Ablauf des Betriebszyklus wird die Pausenzeit fiir den Intervall Betrieb gestartet.

Nach Ablauf Pausenzeit startet der Amajet und geht wieder in den Betriebszyklus tiber.
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Service Spiilbetrieb

Spulbetrieb

Einstellungen > Service > Spiilbetrieb

Spulbereich 1 0°

(dl Spiilbereich 2 0°

Spulgeschwindigkeit 0
Spulbetieb ein Ocm

Spiilbereich links

Spilbereich links:
Der Schwenkantrieb fahrt im Spiilbetrieb nur bis zu dieser Endlage.

Spiilbereich rechts

Sptlbereich rechts:
Der Schwenkantrieb fahrt im Spiilbetrieb nur bis zu dieser Endlage.

Spiilgeschwindigkeit

Spiilgeschwindigkeit:
Der Schwenkantrieb arbeitet mit dieser Geschwindigkeit, wenn der

Spiilbetrieb eingeschaltet ist.
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Spiilbetrieb ein

Spiilbetrieb:
Bei Unterschreitung des eingestellten Fiillstandes geht der Schwenkantrieb in den
Spiilbetrieb iiber und ignoriert alle zuvor eingestellten Geschwindigkeitsstufen und

Pausenzeiten.
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ks V.

Schaltpunkte

Beckenreinigungsaniagen (Empfahlung)

[ 1

(0.20m UK Uberfallschwelle)

Uberfallschwelle v

Oben AUS

Oben EIN

|

10 min Betriebszeait

{0,30m UK Uberlaufschwelle)

Tendenz Fallend

{1,10m) Intervall AUS

10em Pausenzeail
10em Pausanwert

{1.20mj)

Intervall EIN

Tendenz Steigend

Unten EIN {0.40m)
Backensahle °¥ 0 — Punkt Niveaumassung
Schilirfbetrieb:; Ubergeordnete Freigabe:
Intermittierend Glsec / Amp. Unien AUS Tendenzerkennung |
Enfleenungspumpe m|
Enfleerungsschieber [
Freigabesonde |
Erklanng: | Strom Schiirfbetrieb in Ampere Schilirfbetrichszeitzeit in sec: Baispisl:
Bei Unberschreiien dieses Sromgrenswetes | Intermifierends fedbe-grenTung fism Abschalien des Amajels Strom 14 | Amp
schalied der Amajel aulgnmd ener Trocken- zwischen Schilr! - wnd Lasthoiriet SchiGre- B | seC
lauferkennung aus rieh
Erklan.r\-g Panisanwart Pausonzeit Botrichszoit Baispi:
Mach Ablaul der Beiriebareil wind der aihss- Faili der Fillstand wahrend der BeirichsTes des Amajes Paisonwert: 10 | om
Ie Filisiand gespeichert. Falt der Fillstand gingesielien Pausenzeil nicht um beim ntervallbeineh. D Paisenzei: B0 | min
wm den eingesteiben Wert, o wind die Pau- den parametrierien Wen, 5o wind Eingabe erioigt in Minuben Betrighszei 12 | min
senzeld abgebrochen, und der Amajel gehtin | nach Ablauf der Pausenzeit der
den Betriebsrykiss Ober. Die Eingabe efoigt | Beiiebsoykiss gestanet. Die
in Zentimeber. Eingabe eriuigt in Minuten
Erklarung: | Unten ALS Uniten EIN Baispial
Schalipunkt: Schalipunit Uien AUS a cm
Bei Unterschreiung des singesielten Para- Bei (Merschreitung des eingestellien Parameiers UNTEN EIN Die | Wmen EIN 35 om
metes UNTEN AUS Eingabe eriuigh in Zentimeter
Dig Eingabe erfolgt in Zentimeter
Erilinmg: | Intervall AUS Intervall EIN Beispiel
Schahlpunki: Schalipisnit Inberval EIN 120 om
Unierschreitung Dbergang in den Belrebs- Oberschretung Obergang- Dausrtedrieb in den Befriehsrustand Inberval 110 | em
zustand INTERVALL AUS in den Dauerbe- INTERWALL EIN AL
ieh. Die Eingabe erfoigh in Zentimeier
Die Elﬂuihl' crl'dgl in Zentimsehesr
Erilanng: | Oben EIN Oben ALUS Beispisl;
Schahpunki: Schailipasnit DOben EIN 340 cm
Umierschineitung Befrichsspenre OBEN ALS Oberschretung OBEEN AUS Beirebsspers Dban AL 350 cm
10, 30m UK Beckenidberlaul) [2cm UK Beckendberaur)
Diée Eingabe erfoigt in Zentimeier Die Eingabe eriolgt in Tentimet

*Anmerkung:  Erfolgt die Niveaumessung unterhalb des vorgeschiagenen | % NullpunktsT] ist die
Differenz den vorgegebenen Schaltparametemn dazu zu addieren.




